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A 

ABSTRACT E^^55"A1 
CLAIMS EP 295155 Bl 
1 . A modular circuit breaker with an auxiliary trip unit (12), 

notably a ground fault or shunt trip device, able to be adjoined and 

coupled to a multipole circuit breaker unit (10) having a 

plurality of juxtaposed poles, each pole of said circuit breaker 

unit (10) comprising separable contacts (18, 20) and a first 

actuating mechanism (22) of said contacts, controlled either manually 

by an operating handle (24) with two stable open and closed positions 
of the circuit breaker, or automatically by a main trip device 
cooperating with a trip bar (26) in the event of an overload or 
short-circuit, said auxiliary trip unit ( 1 2) housing an 
electromagnetic relay (45) associated with a second operating 
mechanism (46) comprising a second handle (54) for resetting the 
trip unit (12) and a first mechanical tripping link (48) capable 
of transmitting the tripping order from the relay (45) to the trip 
bar (26) by engagement of a finger (52) of the second mechanism (46) 



in an orifice (42) arranged in the insulating case (40) of the 
adjacent pole (16), 
characterized in that a control means of the first and second 
handle (24,54) comprises a ramp (64) arranged on the trip bar (26) of 
the main trip device, and that the finger (52) of the first 
mechanical tripping link (48) of the second mechanism (46) is capable 
of coming into engagement with said ramp (64) to bring about forced 
tripping of the circuit breaker unit (10) in the event of a 
disagreement between the handles (24,54), notably when a discharged 
trip unit (12) is associated with a closed circuit breaker 
unit (10), the movement of bringing the two units (10, 12) together 

being transformed into a pivoting movement of the trip bar (26) to 
the tripped position. 

2. The modular circuit breaker according to claim 1 , characterized 
in that forced tripping of the circuit breaker unit (10) by 
action of the finger (52) on the ramp (64) takes place before 
coupling of the handles (24, 54) of the first and second mechanisms 
(22, 46) due to a preset clearance J which remains between said 
handles when the finger (52) comes into contact with the ramp (64). 

3. The modular circuit breaker according to claim 2, characterized 

in that the second mechanism (46) is equipped with a mechanical link 
(50) for resetting the trip unit (12), comprising a transmission 
pin (56) capable of driving the second resetting handle (54) to the 
set position when the first handle (24) of the first mechanism (22) 
is actuated manually to the closed position of the circuit 
breaker unit (10). 

4. The modular circuit breaker according to claim 3, characterized 
in that the second mechanical link (50) for resetting the trip 
unit (12) is unidirectional by fixing of the transmission pin (56) 
to the second resetting handle (54), driving of the pin (56) by the 
first handle (24) of the first mechanism (22) taking place in the 

closing direction only. 

5. The modular circuit breaker according to claim 3, characterized 
in that the second mechanical link (50) for resetting the trip 
unit (12) is bidirectional by direct coupling of the transmission 

pin (56) to the two handles (24, 54), the second mechanism (46) being 
arranged so that the resetting movement of the relay (45) of the 
trip unit (12) is derived fi-om the opening movement of the first 
mechanism (22). 

6. The modular circuit breaker according to one of the claims 1 to 
5, characterized in that the trip unit (12) comprises positioning 
pins (60) designed to engage in guide holes (61) of the adjacent pole 
(16) to ensure centering of the two adjoined units (10, 12), the pins 



(60) and the finger (52) of the second mechanical tripping link (48) 
protruding out from the internal side face of the trip unit (12) 
extending parallel to one another. 

7. The modular circuit breaker according to claim 6, characterized 
in that the length of the finger (52) of the first mechanical 
tripping link (48) is smaller than that of the positioning pins (60). 

8. The modular circuit breaker according to one of the claims 1 to 

7, characterized in that the ramp (64) actuating the trip bar (26) is 
located directly on the trip lever (30) of the first mechanism (22) 
belonging to the pole (16) adjacent to the trip unit (12). 
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@ DIsioncteur modulaire d bloc ctedencheur auxlllaire assocl6 h un bloc disjoncteur muWpolalre. 

(g) Un disjoncteur modulaire est form6 par I'association d'un 
bloc d6clencheur 12 auxillaire. notamment diff6rentiel ou 4 
6mission, & un bloc disjoncteur 10 muitipolalre. Le m^canfsme 
46 de commando du bloc d6clencheur 12 est pilotfi par un relaia 
45 et est reli6 au bloc disjoncteur 10 par une premidre liaison 
m6canique 48 1 dolgt 52 de d6clenchement. et une deuxi6me 
liaison m6canique 50 ^ manette 54 de rtonnement En cas de 
discordance des manettes 24,54 tors de I'association d'un bloc 
dficlencheur 12 d6sarm6 k un bloc disjoncteur 10 fenn6, le 
dolgt 52 de d6clenchement de ia premidre liaison 48 coop6re 
avec une rampe 64 d'actionnement de la banre de d6cienche- 
ment 26 pour provoquer ie dfecienchement forc6 du bloc 
disjoncteur 10. L'ouverture de ce dernier permet ensulte 
I'accouplement des manettes 24,54 pour former la deuxieme 
liaison mdcanique 50 de r6armement pouvant fitre unidlrection- 
neile ou bidirectionnelle. 
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Description 

D.SJONCTEUR MODUUURE A BLOC ^^OUENCHEUR ^^^^^^ ASSOC.E A UN BLOC D.SJONCTEUR 



L'invention est relative k un disjoncteur modulaire 
a bloc dfeclencheur auxiiiaire. notamment drfferentiel 
ou k Emission, susceptible d'§tre accol6 et accou- 
pie k un bloc disjoncteur multipolaire ayant une 
pluralite de pdles juxtaposfes, chaque pole dudit bloc 
disjoncteur comportant des contacts s6parables et 
un premier micanlsme d'actionnement desdits 
contacts. pilot6 soit manueltement par une manette 
de commande a deux positions stables d'ouverture 
et de fermeture du disjoncteur, soit automatique- 
ment par un declencheur principal coop6rant avec 
une barre de d^clenchement en cas de surcharge ou 
de court-circuit, ledit bloc declencheur auxiiiaire 
renfermant un relais 6lectromagn§tique associ6 k un 
deuxifeme m6canisme de commande comprenant 
une manette de r6armement du bloc d6clencheur et 
une premiere liaison mecanique de d§clenchement 
susceptible de transmettre i'ordre de d6clenche- 
ment du relais k la barre de dfeclenchement par 
engagement d'un doigt du deuxieme m§canlsme 
dans un orifice manage dans le boltier Isolant du 
pdle voisin. 

Un disjoncteur diff6rentiel connu du genre men- 
tionn§ est d§crit dans le brevet franpais 2 437 692 de 
la demanderesse. L'accouplement du bloc diff6ren- 
tiel au bloc disjoncteur est effectu6 par Tinstallateur 
qui doit s'assurer de t'engagement correct du doigt 
de d^clenchement du bloc d§clencheur dans le 
premier m6canisme du p6le voisin. et de Tintercon- 
nexion des manettes autorisant le r§armement du 
bloc d6clencheur par I'actionnement du premier 
m6canlsme. Si ces consignee ne sont pas respec- 
t6es, le bloc declencheur diff^rentlel est inop6rant. 
Le risque d'un aocouplement d6fectueux est possi- 
ble en cas de discordance des manettes, notam- 
ment lorsque IMnstallateur tente d'accoupler un bloc 
d6clencheur d§sann§ k un bloc disjoncteur arni§ et 
ferm6. 

L'objet de llnventlon consiste k r6aliser un 
aocouplement parfaSt du bloc disjoncteur et du bloc 
dSdencheur auxfllaire d'un disjoncteur modulaire. 
ind6pendamment de r6tat anm6 ou d6clench§ des 

blocs, , . . 

Le disjoncteur selon IMnvention est caract6rts6 en 
ce que un moyen de contrdle est agenc6 pour 
transformer le mouvement de rapprochement des 
deux blocs en un mouvement d'ajustement automa- 
tique des manettes de commande et de r§armement 
des premier et deuxl6me m6canismes, de manldre 
k 6viter toute discordance entre lesdites manettes. 
notamment lors de I'association d'un bloc declen- 
cheur d6sann6 k un bloc disjoncteur ferm6. 

Selon un premier mode de realisation, le doigt de 
d6clenchement de la premiSre fialson m6canique est 
susceptible de coop6rer avec une rampe d'action- 
nement de la barre de d6clenchement pour provo- 
quer le d6clenchement forc6 du bloc disjoncteur. le 
mouvement de rapprochement des blocs etant 
transforme en un mouvement de pivotement de la 
barre de d6cienchement vers la position d6clen- 



chSe. 

5 Le declenchement force du bloc disjoncteur par 
I'action du doigt sur la rampe intervient avant 
l'accouplement des manettes des premier et deu- 
xieme mecanismes grace k un jeu pr6d6temiin6 qui 
subsiste entre lesdites manettes lorsque le doigt 
10 vient en contact avec la rampe. 

Le deuxieme mecanlsme est equlp6 d*une deu- 
xieme liaison mecanique de rearmement du bloc 
declencheur comportant un ergot de transmission 
susceptible d*entrainer la manette de reannement 
15 vers la position annee lors de i'actionnement manuel 
de la manette du premier mecanlsme vers la position 
de fermeture du bloc disjoncteur. Cette deuxieme 
liaison mecanique peut §tre unidirectionnelle ou 

bidirectionnelle. 

^ Le centrage des deux blocs est assure par des 
pions de positionnement du bloc declencheur 
pouvant s'engager dans des trous de guidage du 
p6le adjacent. U longueur du doigt de la premiere 
H^son mecanique de declenchement est inf6neure 

25 k celle des pions de positionnement. 

Selon un deuxieme mode de realisation, ledrt 
moyen de contrdle comporte un cliquet integre dans 
la manette de rearmement du bloc declencheur de 
maniere iprovoquer un mouvement de basculement 

30 de la manette vers la position amnee du deuxieme 
niecanisme 

D'autres avantages et caracteristiques ressorti- 
ront plus clairement de la description qui va suivre 
de deux modes de realisations donnes titre d'exem- 
35 pies non llmitatifs et representes aux dessins 
annexes dans lesquels: 

- la figure 1 montre une vue sch6matique en 
elevation du disjoncteur. lors de Tassemblage 
d'un bloc declencheur declenche k un bloc 

40 disjoncteur ouvert. la partie agrandie super- 

ieure representant la premiere liaison mecani- 
que de declenchement. et la partie agrandie 
inferieure montrant la deuxieme liaison mecani- 
que de rearmement 

45 - la figure 2 est une vue identique k celle de la 

figure 1, le bloc declencheur etant arme, et le 
bloc disjoncteur ouvert; 

- la figure 3 est une vue Identique a celle de la 
figure 1. le bloc diclencheur etant arme, et le 

^ bloc disjoncteur ferm6; 

- la figure 4 est une vue identique k celle de la 
figure 1 . le bloc declencheur etant declenche. et 
le bloc disjoncteur ferme; 

- la figure 5 repr6sente une vue partieUe du 
55 premier m6canisme d'actionnement des 

contacts d'un p6le du bloc disjoncteur. le 
mecanlsme se trouvant en position de ferme- 

^"'^ik figure 6 est une vue identique k celle de la 
60 figure 5. en position d'ouverture du pdle; 

- la figure 7 est une vue partielle en coupe, a 
echelle agrandie de la zone d'accouplement 
des deux blocs; 
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- la figure 8 est une vue partielie de profi! de la 
figure 7, au niveau de la premiere liaison 
mecanique dedSclenchement; 

- la figure 9 montre une vue sch§matique de 
ta barre de d6cienchement en position accolee 
et accoupl§e des blocs; 

- la figure 10 represente une vue partielie 
schematique d'une variante de realisation; 

Sur les figures, un bloc d§clencheur 12 auxiliaire 
du type djff6rentiel ou i Emission est accoiS et 
accoupl6 k un bloc disjoncteur 10 bipolaire pour 
constituer un disjoncteur differentiel ou un disjonc- 
teur tS[§command6. 

Le bloc disjoncteur 10 est form6 par la juxtaposi- 
tion de deux poles 14,16 standards comportant 
cl^acun une paire de bornes de raccordement, une 
paire de contacts 18,20 s§parables (figure 5 et 6) et 
un premier m^canisme 22 d'actionnement pilot6 soit 
manuellement par une manette 24 de commande ^ 
deux positions stables d'ouverture et de fermeture 
du disjoncteur. soit automatiquement par un d6clen- 
cheur principal magnStotliermique (non repr6sent6) 
actionnant une barre de d6clenchement 26 com- 
mune en cas de surcharge ou de court-circuit. Les 
manettes 24 des deux p61es 14,16 sont relives 
mfecaniquement entre elles par une barrette 28 
commune. Le mecanlsme 22 (figures 5 et 6) de 
chaque pdle 14,16 est du type d6crlt dans la 
demande de brevet europ6en n** 86 402 267. et 
comprend un levier de d^clenchement 30 mont§ k 
pivotement sur un axe 32 port§ par une platine 34 
susceptible de toumer autour d'un pivot 36 lors de 
I'ouverture et de la fermeture du disjoncteur. Une 
biellette 38 de transmission est intercai6e entre la 
manette 24 et un accrochage (non repr§sent6) de la 
platine 34, ledit accrochage 6tant d6verroui!l6 par le 
levier de d§clenchement 30 lors d'un d6faut d6tect§ 
par fe d6clencheur magn6tothennique. Cat ordre de 
d6clenchement peut §tre transmis au p6le voisin du 
bloc disjoncteur 10 par un doigt 44 (figures 5 et 9). 
form6 par une aiguille auxiliaire reliant les extensions 
des leviers de d6clenchement 30 des deux pdles. 
Les faces oppos6es du boTtter 40 isolant de chaque 
pdle comportent une paire d'oriflces 42 align6s, 
destin6s k assurer rSmission et la r6ception des 
ordres de d6clenchement entre les p6Ies du bloc 
disjoncteur 10 et le bloc d6clencheur 12. L'6mlssion 
au niveau d'un p6Ie s'exerce toujours vers la 
gauche, tandis que la reception provient de la droite 
(figure 9). 

Le bloc disjoncteur 10 pourrait bien entendu 
comporter une juxtaposition de trois pOles pro- 
teges, ou d*un p6le de phase avec un p6le de neutre. 

Le bloc d6clencheur 12 auxiliaire renferme un 
relals 6lectromagn6tique 46 associ6 k un deuxl6me 
m6canisme de commande 46 (voir figures 1 4 4). Le 
relais 45 est aliments par un transformateur diff6ren- 
tiel ou par une commande k distance, de manl6re k 
6mettre un ordre de d6clenchement au bloc disjonc- 
teur 10 voisin. Le m6canlsme 46 du bloc d6clen- 
cheur 12 est reii6 au bloc disjoncteur 10 par une 
premidre liaison m6canique 48 de d6clenchement, 
montr6e en detail k la partie sup6rieure des figures 1 

4 et par une deuxifeme liadson mdcanique 50 (voir 
partie inf6rieure) de r6armement du relals 45 du bloc 



declencheur 12. 

La premiere liaison mfecanique 48 transmet I'ordre 
de d6clenchement du relais 46 4 la barre de 
d6cienchement 26 par engagement d'un doigt 52 du 
5 m6canisme 46 dans rorifice 42 sltue dans la face de 
droite du p6le 16. La deuxieme liaison m6canique 50 
du m6canisme 46 comporte une manette 54 de 
r6armement equip6e d'un ergot 56 d'entratnement 
coop6rant avec la manette 24 de commande du p6Ie 
10 16. L'entratnement de la manette 54 de rearmement 
du bloc d6clencheur 12 par la manette 24 du bloc 
disjoncteur 10 est unidirectionnel dans !e sens de la 
fermeture du m§canisme 22 d'actionnement. 11 n' y a 
aucune liaison positive entre les manettes 54,24 
15 dans le sens oppos6 d'ouverture du disjoncteur. 

Le mouvement de r6armement du m^canisme 46 
apr6s d6clenchement par le bloc declencheur 12 
auxiliaire s'op6re en deux phases distlnctes: 
-durant la premiere phase de transmission de 
20 I'ordre de d6clenchement du relais 45 par le doigt 52 
a la banre 26, le disjoncteur s'ouvre et un levier 
d*armement (non represent^) du m6canlsme 46 
repousse automatiquement ie relais 46 vers la 
position r6arm6e. La manette 54 se trouve par 
25 centre en position d§cl6nch6e, ta deuxieme liaison 
mecanique 50 6tant inactive. 
- durant la deuxieme phase, la femfieture manuelle 
de la manette 24 du bloc disjoncteur 10 fait Intervenir 
la deuxieme liaison 50 qui entralne posttivement la 
30 manette 54 vers la position r§ann6e, et Ilb6re le 
relais 45 de la force de rappel du levier d'armement 
du micanisme 46. Le bloc d6c!encheur 12 auxiliaire 
est alors prSt k envoyer un nouveau ordre de 
d§clenchement au bloc disjoncteur 10. 
35 L'accouplement lateral des deux liaisons m6cani- 
ques 48,50 du bloc d6ctencheur 12 auxiliaire sur le 
bloc disjoncteur 10 doit s'effectuer sans en-eur. Le 
boTtier 59 du bloc d6clencheur 12 comprend k cet 
effet des plons 60 de positionnement susceptibles 
40 de s'engager dans des trous 61 de guidage 
m6nag6s dans le bottler 40 du p6Ie 16 (figure 7). les 
plons 60 et le doigt 52 de d6clenchement du bloc 
d6ciencheur 12 font salllie de la face Iat6rale interne 
du boTtier 59 en s'6tendant paralidlement I'un k 
45 I'autre. ie doigt 52 ayant une longueur inf6rieure k 
celle des plons 60. Lors de I'accolement des deux 
blocs 10,12. le doigt 52 de la premiere liaison 
mecanique 48 traverse {'orifice 42 de droite du p6le 
16, et coopere soit avec un 6paulement 62, soit avec 
50 une rampe 64 du levier de d6cienchement 30 selon 
I'etat arm6 ou d6clench6 des micanismes 22,46 de 
commande des blocs 10,12. U6paulement 62 
tend paralidlement au doigt 52 de d6clenchement et 
est situ6 entre la rampe 64 et un logement 66 borgne 

55 du levier 30. 

Diff6rents cas de montage peuvent se presenter 
lors de rassociation des blocs 10,12 par Ie client : 
- lorsque le bloc disjoncteur 10 est ouvert (manette 
24 sur 0 aux figures 1 et 2), le levier de d6clenche- 

60 ment 30 de chaque p6i-J 14,16 se trouve en position 
relev6e (figure 6) correspondant k la position 
d6clench6e de ta barre de d6clenchement 26. La 
p6n§tration du doigt 52 de d6clenchement dans le 
p6le 16, et l'accouplement des manettes 54,24 par 

65 I'ergot 56 de la deuxi6me liaison m§canique 50 
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s'effectuent sans problemes. ind6pendamment de la 
position d§ciench6e (0 sur figure 1) ou amnee (I sur 
figure 2) de la manette 54 du bloc dfeclencheur 12 
auxlliaire. 

- lorsque le bloc disjoncteur 10 est ferme (manette 
24 sur I aux figures 3 et 4). ie levier de declenche- 
ment 30 de cheque pole 14,16 est en position 
abaiss6e (figure 5) correspondant k la position 
arm6e de la barre de d6clenchement 26. Si la 
manette 54 du bloc d§clencheur 12 se trouve 
el!e-m§me en position arm^e (I sur figure 3), 
raccolement des blocs 10,12 est rendu possible 
grice k la penetration du doigt 52 de d6clenche- 
ment. et de I'accouplement des manettes 54,24. On 
remarque que la barrette 28 commune des manettes 
24 du bloc disjoncteur 10 est plac§ en dessous de la 
manette 56 du bloc d6clencheur 12 auxlliaire. Cette 
disposition est indispensable pour constituer la 
deuxl6me liaison m6canique 50 de r6annement. Si la 
manette 54 est positionn6e dans la position declen- 
ch6e (0 sur figure 4). les manettes 64.24 se trouvent 
mitialement en discordance. Le doigt 62 de declen- 
chement du bloc d6clencheur 12 vlent buter centre 
la rampe 64 (figures 7 et 8). et fait pivoter ie levier 30 
et la barre de declenchement 26 vers la position 
d§clench§e entrainant I'ouverture du bloc disjonc- 
teur 10. Ce mouvement pivotant de d6clenchement 
forc6 r6sulte de la transformation du mouvement 
d'accolement par Taction du doigt 52 sur la rampe 
64. Le dSclenchement force intervient avant i'accou- 
plement des manettes 24.64 grace un jeu J (figure 
7) pr6d6termin6 qui subslste entre ces deml^res 
lorsque ie bout du doigt 52 vient en contact avec la 
rampe 64, Apr6s d6cienchement forc6. on se 
retrouve dans le cas du montage de la figure 1, et 
rassoclation des blocs 10.12 est possible. La 
manette 24 du bloc disjoncteur 10 est plac6e en 
dessous de la manette 54 du bloc d6clencheur 12 
pour 6tablir la deuxidme liaison m6canlque 50. la 
fermeture des contacts du bloc disjoncteur 10 par 
d6placement manuel de la manette 24 vers la 
position I (figure 6) entrairne alors la manette 54 vers 
ta position arm§e du bloc d6clencheur 12 auxillaire. 

La deuxi6me liaison m§canique 50 pourrait bien 
entendu §tre bidirectlonnelle par reunion perma- 
nente au moyen de I'ergot 56 des deux manettes 
24,54 de commande des blocs 10.12 accol6s, Le 
m6canlsme 46 du bloc dficlencheur 12 seralt 
modifi6, tel que le mouvement de r6armement du 
relais 45 serait d6rtv§ du mouvement d'ouverture du 
disjoncteur. 

La deuxl6mp liaison 50 pounalt d'autre part etre 
totalement supprim6e. et Ie r6armement s§par6 du 
bloc d6clencheur 12 auxiliaire seralt dans ce cas 
op6r6 manuellement par actionnement de la manette 
54 avant ia fermeture du bloc disjoncteur 10, 

Dans ces deux variantes. le deciencliement force 
du bloc disjoncteur 10 par action du doigt 52 sur la 
rampe 64 subsiste dans le cas d'une association par 
le client d'un bloc d§ciencheur 12 d§samn6 k un bloc 
disjoncteur 10 arm§. 

I_a figure 9 montre sch6matiquement la transmis- 
sion du mouvement de d6clenchement entre ie bloc 
dfeclencheur 12 et les pdies 14,16 du bloc disjonc- 
teur 10. La barre de d6clenchement 26 est modulaire 



et est constitute par I'emboitement transversal des 
doigts 52,44 avec les leviers de declenchements 30 
des poles 16,14. La barre 26 de declenchement du 
disjoncteur sert au d6clenchement multipolaire. 
5 c'est a dire entre les deux poles 12,14. et au 
declenchement par le bloc auxiliaire 12. Le fraction- 
nement de ia barre 26 permet d'obtenir des 
mouvements differents dans les deux blocs 10,12. 
Dans le cas de la liaison multipolaire, le doigt 44 de 
10 liaison entre les leviers 30 des deux poles 14,16 
penetre complttement dans le logement 66 borgne 
m6nag6 dans le levier de declenchement 30 du p6le 
14. et y reste prisonnier. L'autre extremity du doigt 
44 est fix6e dans un trou du levier 30 appartenant au 
15 p6ie 16. Cette liaison bidirectionnelle autorise la 
transmission du mouvement de declenchement 
dans les deux sens, c'est k dire du pole 14 vers le 
p61e 16, et vice-versa. Au niveau de I'accouplement 
avec le bloc de d6clenchement auxiliaire 12, la 
20 liaison est unidlrectionnelle. car le doigt 52 de 
declenchement du m6canisme 46 ne p6netre pas 
dans le logement 66 du levier 30 appartenant au p6le 
16, mais coopSre avec i*6paulement 62 dans un seul 
sens de rotation de la ban-e 26. La transmission du 
25 mouvement de declenchement s'effectue unique- 
ment vers la gauche, c'est a dire du bloc deden- 
cheur 12 vers le p6ie 16. mais pas dans le sens 
inverse. Le declenchement du bloc disjoncteur 10 k 
la suite d*une surcharge ou d'un court-circuit ne 
30 provoquera pas le declenchement du bloc auxiliaire 
12. 

L'embortement du doigt de declenchement 52. du 
bloc auxiliaire 12 dans le p6le 16 voisin s'effectue 
directement sans aucune piece intemnediaire de 
35 liaison, etant donne que le doigt 52 fait partie de ia 
premiere' liaison m6canique 48 integree dans le 

mecanisme 46. 

U variante de ia figure 10 ne prevolt pas de 
declenchement forc§ en cas de discordance des 

40 manettes 24,54, mais un rappei automatique de la 
manette 54 du bloc d6ciencheur 12 au moyen d'un 
cliquet 70. Ce dernier est integr6 avantageusement 
dans i'ergot 56 de la manette 54. Lorsque le bloc 
disjoncteur 10 est fenm6. et que le bloc dedencheur 

45 1 2 se trouve en position d6sann6e, I'accoiement des 
deux blocs 10.12 provoque sous faction du cliquet 
70 un mouvement de bascuiement de la manette 54 
vers la position armee, c'est k dire en regard avec la 
manette 24. 
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Revendications 

1. Disjoncteur moduiaire k bloc dedencheur 
(12) auxiliaire, notamment diff6rentiei ou k 
emission, susceptible d'etre accol6 et accou- 
pie k un bloc disjoncteur (10) multipolaire ayant 
une pluralite de pales Juxtaposes, cheque pdle 
dudlt bloc disjoncteur (10) comportant des 
contacts (18.20) s6parables et un premier 
mecanisme (22) d'actionnement desdits 
contacts, pilote soit manuellement par une 
manette (24) de commande k deux positions 
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stables d'ouverture et de fermeture du disjonc- 
teur, soit automatiquenrtent par un declencheur 
principal coop6rant avec une barre de d6c!en- 
chement (26) en cas de surcharge ou de 
court-circuit, ledit bloc declencheur 1 2 auxilialre 5 
renfemnant un relais electromagn6tique (45) 
associS k un deuxi^me mScanisme (46) de 
commande comprenant une manette (54) de 
rSarmement du bloc declencheur (12) et une 
premiere liaison m6canique (48) de dfeclenche- 10 
ment susceptible de transnnettre I'ordre de 
d^ctenchement du relais (45) i la barre de 
d6clenchement (26) par engagement d'un doigt 
(52) du deuxi^me mecanlsme (46) dans un 
orifice (42) manage dans le boTtier (40) Isolant w 
du pole (16) voisin, caract6ris§ en ce que un 
moyen de contrdle est agenc6 pour transformer 
le mouvement de rapprochement des deux 
blocs (10,12) en un mouvement d'ajustement 
automatique des manettes (24,54) de com- ^ 
mande et de r6armement des premier et 
deuxi§me mScanismes 22,46, de maniSre k 
6viter toute discordance entre lesdites ma- 
nettes. notamment lors de I'association d*un 
bloc declencheur (12) d^sarme k un bloc 25 
disjoncteur (10) ferm6. 

2. Disjoncteur modutalre selon la revendica- 
tion 1, caractdris§ en ce que ledit moyen de 
contrdle comprend une rampe (64) d'actionne- 
ment de la barre de d6clenchement (26) , et que 30 
le doigt (52) de ia premldre liaison mScanique 

(48) de d^cienchement du deuxi^me m6ca- 
nisme (46) est susceptible de venir en engage- 
ment avec ladtte rampe (64) pour provoquer le 
dScIenchement forcS du bloc disjoncteur 10, le 35 
mouvement de rapprochement des blocs 
(10,12) 6tant transform6 en un mouvement de 
ph/otement de la barre de d^cienchement (26) 
vers la position d^clench^e. 

3. Disjoncteur modulaire seton la revendica- 40 
tion 2, caract6ris6 en ce que le ddclenchement 
forcd du bloc disjoncteur (10) par Taction du 
doigt (52) sur la rampe (64) intervlent avant 
I'accouplement des manettes (24.54) des pre- 
mier et deuxiSme mdcanismes (22,46) grkce k 45 
un jeu J prdddtermind qui subslste entre 
lesdites manettes iorsque le doigt (52) vient en 
contact avec la rampe (64) . 

4. Disjoncteur modulaire selon I'une des 
revendicatlons 1^3, caract6ris6 en ce que le 50 
deuxldme mdcanisme (46) est 6quipd d*une 
deuxidme liaison mdcanlque (50) de r6arme- 
ment du bloc declencheur (12), comportant un 
ergot (56) de transmission susceptible d'entral- 

ner la manette (54) de rSarmement vers la 55 
position armde lors de I'actionnement manual 
de ta manette (24) du premier m6canisme (22) 
vers la position de fermeture du bloc disjonc- 
teur (10). 

5. Disjoncteur modulaire selon la revendica- 60 
tion 4, caracterisd en ce que la deuxidme liaison 
m6canlque (50) de rdarmement du bloc declen- 
cheur (12) est unidlrectionnelle par fixation de 
i'ergot (56) de transmission k la manette (54) de 
rearmement. I'entralnement de I'ergot (56) par 65 



la manette (24) du premier mecanlsme (22) 
s'effectuant exciusivement dans le sens de la 
fermeture. 

6. Disjoncteur modulaire selon la revendica- 
tion 4, caracteris6 en ce que la deuxieme liaison 
mecanique (50) de rSarmement du bloc declen- 
cheur (12) est bidirectionnelie par accouple- 
ment direct de I'ergot (56) de transmission aux 
deux manettes (24,54), le deuxidme mecanlsme 
(46) 6tant agenc6 pour que le mouvement de 
r6amiement du relais (45) du bloc declencheur 
(12) solt derive du mouvement d'ouverture du 
premier m6canisme (22). 

7. Disjoncteur modulaire selon I'une des 
revendicatlons 1^6, caracterise en ce que le 
bloc declencheur (12) comporte des pions (60) 
de positionnement destines k s'engager dans 
des trous (61) de guidage du pdle (16) adjacent 
pour assurer te centrage des deux blocs (10.12) 
accoies, ies pions (60) et le doigt (52) de la 
premiere liaison mecanique (48) de dedenche- 
ment faisant saiilie de ia face iaterale Interne du 
bloc declencheur (12) en s'etendant paratieie- 
mentl'unil'autre. 

8. Disjoncteur modulaire selon la revendica- 
tion 7. caracterise en ce que la longueur du 
doigt (52) de la premiere liaison mecanique (48) 
de dectenchement est Inferieure k celle des 
pions (60) de positionnement. 

9. Disjoncteur modulaire selon I'une des 
revendicatlons 2^8, caracterise en ce que la 
rampe (64) d'actionnement de ia banre de 
declenchement (26) est situe directement sur le 
levier de declenchement (30) du premier meca- 
nlsme (22) appartenant au p6te (16) adjacent au 
bloc declencheur (12). 

10. Disjoncteur modulaire selon ta revendica- 
tlon 1, caracterise en ce qua ledtt moyen de 
contrdle comporte un cliquet (70) Integre dans 
la manette (54) de rearmement du bloc declen- 
cheur (12) de maniere k provoquer un mouve- 
ment de basculement de la manette (54) vers la 
position armee du deuxieme mecanlsme (46). 
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